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TRƯỜNG ĐẠI HỌC SƯ PHẠM KỸ THUẬT 

THÀNH PHỐ HỒ CHÍ MINH 

KHOA: ĐIỆN – ĐIỆN TỬ 

BỘ MÔN: TỰ ĐỘNG ĐIỀU KHIỂN 

------------------------- 

ĐỀ THI CUỐI KỲ HỌC KỲ I NĂM HỌC 2022-2023   

Môn: Hệ thống Điều khiển tự động 

Mã môn học: ACSY330346_UTExMC 

Đề số/Mã đề: 01               Đề thi có  02 trang. 

Thời gian: 75 phút. 

Được phép sử dụng tài liệu là 1 tờ A4 chép bằng tay 

làm tài liệu tham khảo. 

 

 
 

Sơ đồ nguyên lý của hệ thống điều khiển hướng của tấm Pin năng lượng mặt trời theo hướng chiếu sáng 

của mặt trời được biểu diễn như trong hình 1a. Sơ đồ khối được biểu diễn như trong hình 1b. 
 

(a) 
 

 

(b) 

Hình 1: Hệ thống điều khiển hướng của Pin năng lượng mặt trời 

Câu 1: (5 điểm) 

Với 𝐾 là hệ số tỉ lệ, hãy: 

a. Tìm hàm truyền kín của hệ thống       (1,5 điểm) 

b. Tìm điều kiện của K để hệ ổn định      (1,0 điểm) 

c. Với K=10, thành lập hệ phương trình trạng thái mô tả hệ thống từ hàm truyền (1,0 điểm) 

d. Với K=200, vẽ biểu đồ Bode của hệ hở. Tính độ dự trữ pha của hệ thống (1,5 điểm) 
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Câu 2: (5 điểm) 
Cũng với hệ thống điều khiển ở hình 1, hãy: 
a. Tính giá trị của K để hệ có sai số xác lập đối với tín hiệu vào là hàm dốc bằng 0,05. Với giá trị K vừa tìm 

được, tính phần trăm vọt lố (POT) và thời gian quá độ (𝑡𝑞đ) theo tiêu chuẩn 2%  (2 điểm) 

b. Thay K bằng bộ điều khiển PD có dạng ( ) K S
P D

G s Kc  . Hãy tìm các thông số của khâu này để hệ 

thống sau hiệu chỉnh có độ vọt lố bằng 5% và thời gian quá độ bằng 0.2sec theo tiêu chuẩn 2%. 

            (3 điểm) 

--------------------------------------------------------------Hết---------------------------------------------------------- 

Ghi chú: Cán bộ coi thi không được giải thích đề thi. 

 

Chuẩn đầu ra của học phần (về kiến thức) Nội dung kiểm tra 

[G 4.1] Phân tích được mô hình toán học cho một số 

đối tượng đơn giản trong lĩnh vưc điều khiển tự động 

Câu 1 

[G 2.1] Phân tích được tính ổn định của đối tượng cụ 

thể 

Câu 1 

[G 4.2] Phân tích và đánh giá được việc áp dụng bộ điều 

khiển phù hợp với đối tượng 

Câu 2 

[G 4.3] Tính toán được các thông số của bộ điều khiển 

đối với từng đối tượng cụ thể 

Câu 2 

 

 

 Ngày       tháng      năm  2022 

 Thông qua bộ môn 

 (ký và ghi rõ họ tên) 
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